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1.Czes¢ ogodlna.
1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru rob6t zwigzanych z remontem instalacji odgromowej w DS. 4 przy ul.
Chodzki w Lublinie.

1.2 Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1..

1.3 Zakres robo6t obj etych specyfikacj a.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robét zwigzanych

z montazem instalacji elektrycznych dla potrzeb remontu instalacji jak w p.1.1 i
obejmuja:

* wymagania wykonawcze

* wymagania sprzetowe

 technologie montazu

* sprzet

* transport

* nadzér i odbiory

1.4 Okre $lenia podstawowe.

Wszystkie okreslenia, nazwy uzyte w specyfikacji sg zgodnie lub rownowazne z
normami obligatoryjnie obowigzujgcymi w Polsce ( Rozporzadzenie Ministra
Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 21.06.1994), a w przypadku ich braku
z normami branzowymi, warunkami techniczny wykonania i odbioru wymienionymi
przy kazdej pozycji dodatkowo.

1.5 Ogdlne wymagania dotycz gce robaot.

Wymagania dotyczace robo6t sg okreslone szczegdtowo w pkt. 5 niniejszej
specyfikacji.

1.6 Nazwy i kody robot budowlanych wg Wspéiny Stown ik
Zamowie n (CPV).

Kwestie dot. stosowania Wspolnego Stownika Zamowien reguluje obecnie:
Rozporzadzenie Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16.12.2003 zmieniajgce
Rozporzadzenie (WE) Nr 2195/2002 Parlamentu Europejskiego oraz Rady w sprawie
Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV)

45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych



2. Materiaty.
2.1. Ogolne wymagania dotycz gce materiatow.

Wszystkie materialy uzyte do wykonania instalacji elektrycznych muszg spetnia¢
wymagania norm, posiada¢ certyfikaty, Swiadectwa dopuszczenia Ilub inne
dokumenty swiadczgce o mozliwosci ich zastosowania do wykonania.

2.3. Uziomy i przewody uziemiaj ace
2.3.1 Dane ogdlne.

Uziemienia mogg by¢ wspolne lub indywidualne, w zaleznosci od przeznaczenia
instalacji, funkcji jakie majg spetnia¢ i wymagan bezpieczenstwa. Wykonanie
instalacji uziemiajgcych i dobor wyposazenia, powinien by¢ taki aby:

- warto$¢ rezystancji uziemien byla stala i odpowiadata wymaganiom

wynikajacym z zasad bezpieczenstwa i funkcjonalnych,

- prady zwarciowe i prady uptywowe nie powodowaly zagrozen wynikajacych z

ich oddziatywania cieplnego i dynamicznego,

- 0 ile istnieje zagrozenie korozji elektrolitycznej, powinny by¢ zastosowane

Srodki zabezpieczajace.

2.3.2 Uziomy.

1. Jako uziomy mogq by¢ stosowane:
- prety i rury metalowe umieszczone w ziemi,
- tasmy lub druty (prety) metalowe umieszczone w ziemi,
- plyty metalowe umieszczone w ziemi,
2. Uziomy powinny by¢ wykonane z zachowaniem wymogow:
- rodzaj i glebokos¢ osadzenia uziomu powinna byc¢ taka aby wysychanie i
zamarzanie gruntu nie powodowato zwiekszenia rezystancji powyzej
wymaganych wartosci,

- zastosowane materiaty i konstrukcja uzioméw powinny zapewnia¢ odpornosé
na uszkodzenia mechaniczne i korozje,

2.3.3 Przewody uziemiaj ace.

1. Przewody uziemiajgce powinny by¢ dobrane na takich samych zasadach jak
przewody ochronne [patrz p. 5.11], a o ile sg zakopane w ziemi powinny mie¢
przekroje nie mniejsze niz w ponizszej tablicy.

Znormalizowane przekroje przewodow uziemiajgcych

Zabezpieczone przed Nie zabezpieczone przed
uszkodzeniem uszkodzeniem
mechanicznym mechanicznym

. . 16 mm? Cu
Zabezpieczone przed korozjg Jak przewody ochronne 16 mm? Ee




Nie zabezpieczone przed 25 mm?® Cu
korozja 50 mm? Fe

2. Potgczenie przewodu uziemiajgcego z uziomem powinno by¢ wykonane w sposéb
pewny i trwaly, zarobwno pod wzgledem mechanicznym jak i elektrycznym. W
przypadku stosowania zaciskéw, nie powinny one powodowa¢ uszkodzeh uziomu
(np. rury) lub przewodu uziemiajgcego.

3. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
powoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot, zarébwno w
miejscu tych robot jak i tez przy wykonywaniu czynnosci pomochiczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw, sprzetu itp.

4. Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.

Na srodkach transportu przewozone materiaty powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich

wytwaorce.

5. Wykonanie robot.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowg oraz za
jakos¢ materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z przedmiarami robot,
wymaganiami specyfikacji, projektu organizacji robot oraz poleceniami inspektora
nadzoru inwestorskiego. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne
rozmieszczenie wszystkich elementéw robo6t zgodnie z ustaleniami z inspektorem
nadzoru inwestorskiego. Decyzje inspektora nadzoru inwestorskiego dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materiatbw i elementow rob6t beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w specyfikacji, a takze w normach i wytycznych.

6. Kontrola jako $ci robot.
6.1. Kontrola zapewnienia jako $ci.

Do obowigzku wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce
wykonanie robot zgodnie ze specyfikacjg oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez inspektora nadzoru inwestorskiego.




6.2. Zasady kontroli jako $ci robot.

Celem kontroli jakosci bedzie takie sterowanie ich, przygotowanie i wykonanie, aby
osiggna¢ zalozong jakosc¢ robot.

6.3. Badania i pomiary pomonta zowe.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego

w specyfikacji, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury
zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

6.4. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor nadzoru inwestorskiego moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore
posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenhstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z
kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie PN oraz wtasciwych przepisow i
dokumentow technicznych

- deklaracje zgodnosci z PN lub aprobatg techniczng

Produkty przemystowe muszg posiada¢ wyzej wymienione dokumenty wydane przez
producenta.

7. Obmiar robot.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robat.

Obmiar robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

8. Odbidr robot.
8.1. Rodzaje odbioréw robét.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji roboty podlegajg nastepujgcym
etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

b) odbiorowi czesciowemu

c) odbiorowi ostatecznemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

9. Podstawa ptatno Sci.

Cena jednostki obmiarowej 1m wykonanej i odebranej instalacji, sztuki
zamontowanego osprzetu.



10. Przepisy zwi gzane.

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych Ustawa Prawo
Budowlane z dn. 7.7.1994 z poézniejszymi zmianami Rozporzadzenie Ml z dn.
12.4.2002 w sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i
ich usytuowanie

10.1. Inne dokumenty.

- Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE, wyd.1980r.

- Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano
montazowych i rozbiérkowych. (Dz.U. Nr. 13 z dn. 10.04.1972r.)

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlano-montazowych

Czes¢ V. Instalacje elektryczne, 1973r.



